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é‘ SISTEMA DI JIB IDRAULICO DA 1 ton ¥
STABILIZZAZIONE Jib idraulico da 1 t con tripla

Stabilizzatori con doppia posizione di riposo (sulla colonna, a
articolazione e cinque differenti terra o sotto il braccio principale)
posizioni (0°-15°-46°-62°-90°), jKo spxs 32

per 1.250 configurazioni possibili.
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MODALITA DI POTENZA
AUTOMATICA

In base al carico sollevato regola
velocita, potenza massima fornita e
performance del motore.

CARRO VARIABILE

Estensione dei cingoli con angolo di
45° tramite cilindri indipendenti,
per aumentare la stabilita della
macchina e per compensare
eventuali pendenze o irregolarita
del terreno.
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J-CONNECT
Software sviluppato da Jekko per
migliorare l'assistenza da remoto e per
PICK & CARRY avere una panoramica generale sullo
Capacita massima stato della gru, grazie alla connessione
400 kg in tempo reale con la macchina.

MODALITA" A GANCIO O

CON VERRICELLO

RUNNER JIB Con la stessa capacita massima di
DA 1.2 ton sollevamento, per una grande versatilita
Posizione di riposo operativa

a bordo macchina.

AREE DI STABILITA
MULTIPLE

Rappresentate in modo
intuitivo nella schermata
del radiocomando)

JE» KO

ELECTRIC

SPX532

ALIMENTATA CON
BATTERIE A LITIO

»» Motore trifase da 7 kW alimentato con batteria a
litio da 48 V, 220 Ah

»»> La macchina e in grado di lavorare anche mentre la
batteria e in fase di ricarica

VELELTE
»» Possibilita di lavorare in ambienti chiusi silenziosamente e senza alcun tipo di emissione
»» Prestazioni inalterate e costanti anche in caso di uso intenso con carichi elevati
Catalogo Prodotto

»>» Durata elevata della batteria
»>» Minori costi di manutenzione
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fET 73 -lllz 48 m La mini gru piu intuitiva di sempre, con un sistema di stabilita all'avanguardia. Cﬁ
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Tutte le caratteristiche e le specifiche descritte possono essere soggette a variazioni senza preavviso. Tutti i dati riportati sono forniti a puro titolo informativo e non sono impegnativi, le prestazioni della macchina variano in funzione dell utilizzo.



